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Pourquoi mesure-t-on la Vitesse de surface?
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lllustrations: Daniel Vischer: De la feuille de route a I'aile de mesure

V = 50 m / 30107 S = 1,66 m/S dans les Rapports hydrologiques n ° 24 de I'Office fédéral de

I'environnement, des foréts et du paysage
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Pourquoi mesure-t-on la Vitesse de surface?
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Pourquoi mesure-t-on la Vitesse de surface?
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Meéthode vitesse 1 Point Surface: (k=0.84-0.9)
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Pourquoi mesure-t-on la Vitesse de surface?

On mesure la Vitesse de surface parce que:

» C’est I'une des plus ancienne méthode de mesure en hydrométrie, validée et réalisable
facilement avec 'aide d’un flotteur, une montre et un meétre a ruban

» Cela indexe la vitesse moyenne du cours d’eau si la reconnaissance du site a été faite
soigneusement et si les criteres hydrauliques sont bien définis.

» C’est une méthode sire car sans contact et vous n’avez pas besoin d’entrer dans 'eau

» C’est une méthode adaptée pour le suivi continu de I'écoulement dans toutes les
situation, particulierement lors de crues quand des embacles sont présents et qu’un
taux important de sédiments pose probleme aux instruments immergeés.

HYDROLAB"
TELEMETRY
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Histoire

Histoire

OTT Kalesto v (2000 — 2012)

Plage v: 0,5..4m/s
Dimensions: 500 x 160 mm
Poids: 8 kg
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OTT SVR 100 depuis Mai 2018

Plage v: 0,08 ... 15 m/s
Dimensions: 134,5x114,5 x 80 mm
Poids: 820 g (avec support : 1530 g)
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OoTT OTT SVR 100 — Principe de mesure
~— Hydromet

Comment fonctionne le OTT SVR 100 ?

 OTT SVR 100 est un capteur radar.

* QOrienté parallelement a I'écoulement et
positionné au dessus de la surface de |'eau,
OTT SVR 100 émet et recoit des ondes PR
électro-magnétiques V surface

0.5..25m
\\
R
L

N
R
X

N

* Les échos renvoyés fournissent un décalage
dans la longueur d’'ondes des fréquences
respectives (effet Doppler).

B v Surface
* De cela, la vitesse de surface de I'eau peut j‘\/v;:::::::::j""}m“—
étre dérivée g 19° @imass
* Angle recommandé o = 30°
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Comment marche le OTT SVR 100 ?
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Données techniques

Position b Date Start Time No. of v-ref I]bject tested
[mm] measure [m/s] Display [m/s] U [m/s] U [%] Plage de mesure
1990 28.3.2018 17:07:03 3 0.50040 0.5040 0.00242 0.48 2’,08 | :!'5 m/s
esolution

1990 28.3.2018 17:13:51 3 0.50040 0.5040 0.00242 0.48

+ 0,1 mm/s
1990 28.3.2018 17:08:36 2 0.70060 0.7010 0.00249 0.36 Précisi

: recision

1990 28.3.2018 17:15:24 2 0.70060 0.7010 0.00249 0.36 ,

+ 2% de la valeur mesurée
1990 28.3.2018 17:25:54 3 0.80060 0.8000 0.00253 0.32
1990 28.3.2018 17:20:36 3 0.80060 0.8010 0.00253 0.32 Interfaces Séries
1990 28.3.2018 17:31:12 3 1.00040 0.9860 0.01751 1.78 RS-232 RS-485
1990 28.3.2018 17:35:52 3 1.00040 0.9950 0.00260 0.26 Pl‘OtOC(’)|ES de Communication
1990 28.3.2018 17:41.:02 2 1.50060 1.4870 0.00278 0.19 SDI-12 (via RS-485) MODBUS

)

1990 28.3.2018 17:45:55 2 1.50060 1.4980 0.00278 0.19 Alimentation
1990 28.3.2018 17:50:44 1 2.00020 2.0070 0.00298 0.15 9 27 VDC
1990 28.3.2018 17:55:33 1 2.00030 1.9700 0.00296 0.15

. (e o) Gro>» O g KIPP &
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Données techniques

Equipement de mesure pour
Mesure de Vitesse sans contact
Plage de mesure
0.08...15m/s

Résolution

0.1 mm/s

Précision

+ 2% de la valeur mesurée
Angle faisceau

12° Azimuth

24° Elévation

Distance de détection
1..50m

Distance a I'eau

0.5..25m

Fréquence Radar

24 GHz (Bande -K)

11 17/09/2018

Données techniques

Interfaces Séries

RS-232, RS-485
Protocoles

SDI-12, MODBUS
Alimentation
9..27VDC
Puissance/consommation
Actif

typ.<112 mAa 12 VDC
Courant maximum

<250 mA

Dimensions

(LxIxH)

134.5 x114.5 x 80 mm
(sans piece de fixation)
Matériaux

Boitier: ASA & Aluminium

OTT SVR 100 Webinaire Septembre 2018

Antenne: TFM PTFE

Fixation: 1,4301 (V2A)

Plage de rotation de la fixation
- Axe Latéral : £90 °

- Axe Longitudinal : £15 °
Longueur de cable

10 m

Poids

Sans fixation: 820g

Avec fixation: 1530g
Température, en fonctionnement

-40° ... +85°C

Boitier
[:,’ v, o
oy, A
\/' i N

IP68
v "/
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OoTT Données de mesures et méta données

\mt
Vitesse Méta données
= Vitesse instantannée = Angle d’inclinaison (pitch)
= Vitesse moyenne = Direction du courant

=  Puissance du signal (Index de qualité de signal)
= Capteur de vibration (index de vibration)

Name Value
|
Time 01.08.2018 17:44:50

Command sent OM!

Average velocity +0.0005

Instantaneous velocity +0.0005

Pitch +035

Flow path +1

QoS signal strength +00000

QoS sensor vibration +000
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OoTT Données de mesures et méta données

mt
Capteur de vibration Capteur de position

= Le capteur de vibration intégré détecte les = Le capteur de position intégré fourni a
vibrations du SVR100 I"'utilisateur une information si la position a

changé
= La position du capteur SVR100 a une influence
directe sur la mesure

= Crée unindex de vibration avec chaque
mesure :

m 0 =pasdevibrations
- |l est important de savoir si quelque chose

a changeé sur le site de mesure

— Cette donnée est disponible via SDI-12
avec chaque mesure sous forme d’une

" Les données sont disponibles via SDI-12 avec inclinaison en degré
chaque mesure.

m 1 = faibles vibrations
m 2 = fortes vibrations
m 3 =tres fortes vibrations
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Filtre de données de mesures

= Vent, vagues, vibrations ou précipitations peuvent générer des pics ou
du bruit sur les données mesurées.

= Comme ces évenements ne représentent pas de vraies valeurs

mesurées, un filtre peut étre appliqué directement dans le SVR100 a
I’aide des commandes SDI-12

Filtre de direction

= Evite que le radar ne mesure des vagues qui se dirigent dans la
mauvaise direction, en activant/désactivant le filtre de direction
configuré a I'aide des commandes SDI-12,

Qualité de signal

= Cetindexindique la qualité du signal dans une plage comprise entre O ...
3 (0 =bon signal, 1 ... 3 mauvais signaux, mesure doit étre supprimée).
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OoTT Composants du systeme et configuration du systeme
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Composants du systeme

OTT SVR 100 Capteur de niveau Station d‘aquisition / Coffret /
d’eau transmission des données alimentation
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£O‘|‘T Composants du systeme et configuration du systeme
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l _uss/wifi ‘:ﬁs@

,‘ _
>
SDI-12 (via RS-485)
>

¥ —
" J
h
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OoTT Composants du systeme et configuration du systeme

\/Hy:ro\met
L PR | -
. USB T
SDI-12 (via RS-485) Hren, ‘
. > Lrs |
;‘a i k p— J —
OTT SVR 100: OTT netDL:
= Mesure de la Vitesse (Vitesse = Déclenche et enregistre les Logiciel de I'interface SDI12 :
moyenne) mesures = Configuration du SVR 100
= Meta données = Calcule le débit = Configure I'adresse du capteur
= Génere des alarmes basées sur = Configure les filtres
C de ni . les mesures et les méta données * Récupere les données mesurées
dpielipue m_veau' , = Interface physique entre le = Mesure continue ou mesure simple
" Mesure le niveau d’eau capteur et le PC = Affiche des graphiques et des tableaux

= Alimentation des capteurs
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OTT SVR 100:
= Mesure de la Vitesse (Vitesse
moyenne)

=  Meta données

18 17/09/2018

{ un]

Interface USB/SDI-12
Interface physique entre le
capteur et le PC
Alimentation externe

OTT SVR 100 Webinaire Septembre 2018

Composants du systeme et configuration du systeme

USB

Logiciel de l'interface:
= Configuration du SVR 100
= Configure I'adresse du capteur
= Configure les filtres
= Récupere les données mesurées
= Mesure continue ou mesure simple
= Affiche des graphiques et des tableaux
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Logiciel interface OTT SDI-12

Composants du systeme et configuration du systeme

~an OTT SDI-12 Interface

File Tools ?
SVR100(0)

:

Standard SDI-12 commands IN Value  Chart
Request ‘Wiite Name
\'< - -
e = Time
L SDI-12 address Command sent
Average velocity
Identification Instantaneous velocity
‘ M Pitch
i Flow path
L Getal J QoS signal s!r}engl(h
QoS sensor vibration
Extended Commands M Time
- Command sent
SDI-12 Terminal Mode V. SDI12 Version
Vendor

Sensor model
Firmware version
Serial number

Time

Command sent
Address

Clear list

SVRI100 (V 4.8.7) SDI-12 Ver: 13
(SDI-12 Address: D)

Value

01.08.201817:38:48
OM!

+0.0005

+0,0005

+035

+1

+00000

+000

01.08.201817:38:48
on

13

oTT

SVR100

487

000000

01.08.201817:38:47
o
0

Description

Example: Version 12:=V1.2
Company name of producer
Model name of manufacturer

Firmware version
Serial number of sensor

SDI-12 Sensor's Address

} Save to file

19
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Logiciel interface OTT SDI-12

Composants du systeme et configuration du systeme

-am OTT SDI-12 Interface
File Tools ?
SVR100(0)
P ——]
\ Standard SDI-12 commands Y | Vaue Chat
Name
| A A —
Request Wiite Time
v, # Command sent
~ ~ Firmware Yersion
=] O Flow path filter
Time
| O | Filter type Command sent
= Unit
= O Sensitivity |
= O Filter size Lime
Command sent
= O Unit Filter size
| Firmware Yersion Time
Command sent
Hardware-/Assemble-Index Sensitivity
‘ Serial Time
[ Getal ] Command sent
Filter type
. : - =
SDI12 Teminal Mode B | Tive
Command sent
Flow path filter
<
Clear list

SYR100 (V 4.8.7) SDI-12 Ver: 13
(SDI-12 Address: 0)

Value

02.08.201817:24:46
000wVt
V487

02.08.2018 17:24:46
oosut
0

02.08.201817:24:45
00AC!
50

02.08.201817:24:45
00AB!
14

Description

Firmware Version

m/sec

Nr of mean values

02.08.201817:24:45
0044l
1

02.08.201817:24:45
oosut
0

Sliding mean

Filter off

Save to file

<
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Logiciel interface OTT SDI-12

Composants du systeme et configuration du systeme

«an OTT SDI-12 Interface

File Tools ?
SVR100(0)

SVR100 (V 4.8.7) SDI-12 Ver: 13
(SDI-12 Address: 0)

Standard SDI-12 commands M Value  Chart
Name Value Description

Extended Commands M

SDI-12 Terminal Mode IN
SDI-TX>0D0!
SDI-RX>0+0.0209+0.0005+035+1+00000+000<cr> <If>
[ Insert address automatically
[ Uppercase letters
SDI-12 Command: [

Clear list Save to file
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Composants du systeme et configuration du systeme

Logiciel interface OTT SDI-12

«an OTT SDI-12 Interface - O X

File Tools ?
SVR100(0)

m SVR100 (V 4.8.7) SDI-F12 Ver: 13 . .
—— (SDI-12 Address: 0) j
/
Standard SDI-12 commands M Value Chart
Extended C % ) Number measurements Delay time « Average velocty + Instantancous velocty |
en ommands
Y Infinite | |
SDI-12 Temminal Mode x
Clear
M |
Average velocity
+0.0005
I Instantaneous velocity
+0.0005 . B il il il
Pitch
+035
Flow path
+1 _1
Signal strength
+00000
QoS
+000
| | | | | | | | | |
8 2 & B 8 8 = £ &8 & & £
2 8 8 8 8 8 8 8 &8 & & 8
€ ¢ & © & & & & © & © ©
® k> = o= B B e & o m @
@ @© @© «© @© @© «© @ @© @© «© @©
S S S S S S S S S S S S
=) =) =) =) =) =) =) =) =) =) =) =)
K << < 11 > > >l

Values perpage [ vin [000T ] vMax [0001
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£0‘|'T Composants du systeme et configuration du systeme
\_/\

Hydromet

" e OTT SVR100 Operating Pragram, v1.0.2 l [F=E)
Status: Connected (COMY)
Eapr——
Device Parameters
Fimware Version: ~ [4.7.5 |
Devics Address: |1 -
Fiter Type: [Moving Average -
Fiter Length: [ B
Radar Senstiviy: 14 B
Flow Direction Fiter: [ Both Directions -
RS-485 Protocol:  [SDI12 -
[ Read | [ wae |
Upgrade Device Fimware
' [ Select Fmware Fike...
L
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Configuration

SVR 100 - Configuration

Parameétre Configuration recommandée Commentaires

Sensibilité du radar

Type de filtre

Adresse

Longueur du filtre

Filtre de direction de
I’écoulement

Protocole RS-485

24

17/09/2018

Défaut = 14 (si la surface de I'eau est tres lisse: réduire
allous8)

Moyenne glissante

0 (adresse initiale)

16 ... 256

Entrant / Sortant ou Off

SDI-12 sur RS-485 ou MODBUS RTU

Les valeurs plus faibles (10 ou moins)
peuvent faire que le radar donne des
mesures d’écoulement lorsque le lit de
la riviere est sec.

Changez si plusieurs équipements
doivent étre connectés

La longueur du filtre défini le nombre
de mesures utilisées pour le calcul de la
moyenne glissante

Configurer “Off” si les deux directions
sont possibles (ex.: influence de la
marée)

OTT SVR 100 Webinaire Septembre 2018 orTT A_DCC’N \\\EUﬂt a'g %g:\';’gﬁ
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OTT SVR 100 — Reconnaissance de site et installation

La reconnaissance du site commence au bureau

M Utiliser des cartes topographiques ou |
géologiques, ou des photos aériennes (ex.:
images satellites) pour avoir une meilleure vue
du terrain, sur lequel la station doit étre

installée

Chercher une section droite de I'écoulement
Marquer les sites potentiels sur une carte
Regle de base:

m Leau s’écoule parallelement aux berges si le
cours d’eau est droit sur une distance de 5 a 10
fois la largeur du cours d’eau

Recommandation:

m Lalongueur droite en amont devrait étre au
moins du double de celle en aval

25
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ﬂ OTT SVR 100 — Reconnaissance de site et installation
~— Hydromet

La reconnaissance du site commence au bureau

B Si disponibles, regardez les historiques de mesures de débits existants de vos sites
sélectionnés dans la base de données. Recherchez une linéarité de I'index de la Vitesse de

surface.
W Q A b h-m h-max V- vo-max | wvo-m r-hy = CwI

Date| VP | 1) | [misd [ w3 | md | fml | (] | sl | g | fmsl |Vl |mnssa | ez
13.12.2016 | Vielp. 68,0/ 0,954| 1,610/ 450/ 0,357 0,394] o600 0951 0,714| 0,841 0,320 0,977| 0,987
78.12.2016 | Vielp. s0,0| 0,648 1,210/ 4,50 0,289 0,299] 0,535 o0,880| 0,552| 0,970 0,241 0,631 1,030
25.11.2016 | Vielp. s0,0| 0,598 2,010 4,50 0,4%| 0,475| 0,298 o0,%88] 0,360| o0,823) 0,374| 1,390 0,49
18.11.2018 | Vielp. 84,0| 0600 1,420 450 0,318 0
11.11.2016 | Vielp. 650/ 0608 1,330) 440 0,303 O Stability of surface velocity index rating
08.11.2016 | Vielp. 68,0| 0,488 1,490| 4,45 0,325 0
19.07. 2016 |Zweip. 75,5 0,290 1,770 450 0,392 0 14
13.07.2016 |Zweip.| 80,0 0,351 2,010 4,50 0,497| O 12 16182 0.0097
17.07.2016 | Einp. 82,0| 0,545 2,190| 4,50 0,486 O R? - 0,992 o
16.06.2016 |Zweip. | 62,00 0,482 1,320/ 4,45 0,297] 0© 1 @ B
19,05.2016 | Vielp. 75,0| 0,463 2000 4,50 044 o0 L
74.05.2018 | Vielp. 53,0/ 0,581 0,87 445 0,195 0 o .

(=]

(=3}
".-.

9

Si les résultats des mesures existantes a
I'endroit choisi refletent un rapport
stable entre la vitesse moyenne du

canal et la vitesse de surface o 01 02 03 04 05 06 07 08
v mean [m/s][ft/s]

o
NS

v surface max {m/s] [ft/s]
(=]

o
o]
[ )

(e}

maximale, la probabilité de réussir avec
un radar de vitesse de surface est grande.
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OoTT OTT SVR 100 — Reconnaissance de site et installation

. |
~— Hydromet

La reconnaissance du site continue sur le terrain

m Utilisez des débitmeétres portatifs (p. ex. ADCP, courantomeéetres mécaniques, courantometres a induction
magnétique) pour déterminer la position (verticale) du débit maximal dans le cours d’eau, ou la vitesse
de surface maximale ainsi que la distribution de |a vitesse a travers la riviere.

m Les bons sites fournissent une position stable de la vitesse de surface maximale méme si les conditions
hydrauliques varient.
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ﬂ OTT SVR 100 — Reconnaissance de site et installation

~— Hydromet

Top 3 des critéres pour un bon site

B Chenal droit / riviére aux berges paralleles, libre
de mauvaises herbes, d'obstructions, de roches
et de macro turbulences.

B Sections transversales de forme uniforme (par
exemple rectangulaires, trapézoidales,
paraboligques) avec un lit et des berges stables,
une distribution réguliere des vitesses et une
position stable de la vitesse de surface
maximale.

M Structure de la surface de I'eau brute (hauteur
de vague d'au moins 1 mm) avec des vitesses
supérieures a 0,08 m/s et une influence
minimale des gradients de vent.
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OoTT OTT SVR 100 — Reconnaissance de site et installation

. |
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La reconnaissance du site continue sur le terrain
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OoTT OTT SVR 100 — Reconnaissance de site et installation

. |
~— Hydromet

La reconnaissance du site continue sur le terrain

L oY i ,
\ / i A M.
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OoTT OTT SVR 100 — Reconnaissance de site et installation
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La reconnaissance du site continue sur le terrain

V,=23cm/s @
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OoTT OTT SVR 100 — Reconnaissance de site et installation
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La reconnaissance du site continue sur le terrain
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Installations sur ponts et potences
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OoTT Calcul du débit et Etalonnage du systeme
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De la Vitesse au Débit

Méthode - V — Index

Vitesse de surface mesurée par OTT SVR 100 [m/§]
—> \/itesse moyenne pour la section [m/s].

Foto: SBUL Radebeul

34 17/09/2018 OTT SVR 100 Webinaire Septembre 2018 o1t ADCGN - z ”Luﬁt 101 Zonien
- TELEMETRY Ll St 2

© Copyright OTT Hydromet 2018



OoTT
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De la Vitesse au Débit

7]
]

7
%
e
5]

1
Lok

A

!
25

Le débit d'un cours d'eau a ciel ouvert peut étre calculé a
I'aide de I'équation suivante :

i
2

fotis
ot

Frs
[0

T

Q=vp-A

- Q=deébit

A = surface de la section perpendiculaire au sens
d'écoulement

vm = vitesse moyenne de la section transversale

Le SVR 100 mesure les vitesses a la surface de I'eau B
(surface v)

\ i
surface |\

Les vitesses de surface de |'eau different de la vitesse
moyenne du canal. Le facteur d'étalonnage k est
nécessaire pour calculer vm (vm = v surface @ k)

) _ (1=Vsurfa¢:e°k°A
Le facteur k - sera calculé par OTT Prodis 2.
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OoTT Calcul du débit et Etalonnage du systeme
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OTT Prodis 2

Logiciel de gestion du débit pour la gestion et la génération
de données et de rapports d'étalonnage.

- Compatibilité pour faciliter I'étalonnage du systeme

- Gestion simple, claire et chronologique des données du
site, du systeme et de |'étalonnage

- Calcule vitesse - coefficient - basés sur I'approche de
modeles théoriques ou sur des mesures comparatives
sur le terrain.

- Quide d'utilisation simplifié étape par étape pour toutes
les étapes d'étalonnage

- Diverses interfaces d'importation de données
- Rapport d'étalonnage clair et complet

17/09/2018 OTT SVR 100 Webinaire Septembre 2018
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o1t Prodis 2

File Tools Help

i~ Calibrations

+-[ll Rob /(

-l Senat

+- [l Fal
+- [l Fa|

+-[ll Fa
+-[ll Fa

+- [l Hel

+-[l Wi

< >

OTT Prodis 2

= Tasks

Start a Prodis editing session.

Normally, editing begins with the selection of an object in the object-manager. After selecting, a specific tasks menu
appears from which you may choose the editing task.

Create a new rement site and t system

4 Select the measurement site's workspace object, then choose the corresponding task from
the tasks menu.

or:

4 Create a new workspace, then choose the task to create a new measurement site from the
workspace's menu.

Calibrate

4 To add a new calibration you select the measurement site object, then choose the task to
create a calbriation from the measurement site's menu.

or:

4 To edit or view an existing calibration you select the calibration object, then choose one of the
tasks from the calibration's menu.

Additional options

% Import a PRODIS2 generated workspace.

or:

4 Export selected workspaces and measurement sites.

O X

".’/ Dynami

Prodis ™

Applice
windov

The
applicat
window
is
horizont
split
into
three
sections

on

the

left
side,
the
director
of the
calibrat
manage
by
Prodis 2
is
displayewv
They

< D>

V1.01.6 01.08.2018
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Calcul du débit et Etalonnage du systeme

f' Edit measurement site
| Identification « Pictures « Options « Cross-section s Measurement system &
Import the cross-section's coordinates.
From which date is the cross-section valid?
Select the file containing the coordinates of the cross-section. You may edit the data in the table.
Distance [m] Heightfm] A | Heightreference: [PN
» 0,1 1,30
0,1 0,30
0,4 0,30
0,7 0,32
1,0 0,33
1,3 0,32 Stage values range
16 0,33 Maximum: 1200 m
1,8 0,32 . Minimum: 0,515 m
Remarks for the cross-section:
15
ol
E 1
E
=]
[
£05 R
0 . . : |
2 3 4 5
Left Distance [m] Right
(Opek | (Nt ©] | Fen | | cancel
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‘OTT Calcul du débit et Etalonnage du systeme
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Hydromet

Enter the data of the SVR 100 measurement system.

Check the checkboxes of the existing devices, and specify each position and associated sensor fchannel number.

Distance: Height above PN:  Angle: Serial number:  Sensor/channel:
pevier | 23 m [ 3008 m [ 3:00% [ [[p210 |
Ovewe2 [ 03 [ o0z [ o2

Device3 | of | o | o]

Devied | 03| | 0% | 0%
Water level
Remarks for the measurement system:

3

Height [m]
]

-

0 }
1 2 3 4 5
Left Distance [m] Right
| QBak | | next °:| | Fnsh | | Cancel
oo () COpe g KIPP &
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Calcul du débit et Etalonnage du systeme

Sélection du type de calibration

Start the editing.

Calibrate
% Specify a new calibration
or:

& To view or edit an existing calibration,

Additional options
% Edit the measurement site and i
or:

& Enter a new cross-section

or:

= Enter @ new measurement syste

or:

% Delete the measurement site

Calibration type

Select the calibration type according to the data that are available:

The calibration type

®) Theoretical velodity
profiles

Measured velodty
O profiles

(® V-index method

is applicable.
if no measurement data are available

if no measurement data of the installed system are
available, but other multi-point measurements

if measurement data of the installed system are
available, as well as independent discharge
measurements recorded at the same time

I
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Sortie des valeurs - K

Calcul du débit et Etalonnage du systeme

Generate and check the corrected-area table.

The following table shows the correction factors calculated for the various stage values. Change the stage levels, if needed.

Stage [m] | A [m3] 0210: k 0210: k*A [m?] A
1,20 3,9 0,862 3,4
1,15 3,7 0,864 3,2
1,11 3,5 0,864 3,0
1,07 3,3 0,864 2,9
1,03 3,2 0,865 2,7
0,99 3,0 0,866 2,6
0,95 2,8 0,866 2,4
nai 26 nA/A7 232 Y
Details. ..
3 T 3 -
r 1
(=] (=]
] o
5, 3, ] [ P
e —
e 4051
Hu—“"—‘“-ﬁ"\--dﬂ"‘—‘“\-w—u-u—
o001 2 3 & o 1 2 3 4
Distance A [m7]
Area (A) —— 0210 (k*A)
- O Back Next &) | Finish Cancel
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Sortie des valeurs - K
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Calcul du débit et Etalonnage du systeme

Calibration Report for OTT SVR 100 Page 2 of 2
k*A table of the sensor/channel 0210
Stage fm ] k*A fm k
0,28 1.0 0,782
0,22 1.1 0,801
0,32 12 0,803
0,35 1.4 0,808
0,28 1.5 0,811
0,41 1.8 0,818
0,44 1.7 0,817
0,47 1.8 0,821
0,50 1.9 0,822
0,53 21 0,825
0,58 22 0,825
0,59 23 0,829
0,82 24 0,828
0,85 25 0,831
0,88 26 0,831
0,71 28 0,824
0,74 259 0,824
077 3.0 0,838
080 21 0.828
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Contenu de la livraison

B Capteur OTT SVR 100
B Support pivotant

M 10 m de cable (Connecteur c6té capteur, fils libres
cOté enregistreur)

B Instructions courtes multilingues

B Emballage

Non inclus

Vis pour fixation murale
Clé

Manuel complet

Convertisseur/adaptateur RS232
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FIN

Merci de votre attention

Questions / Réponses

L KIPP &
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